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nowy wymiar dynamiki

B ZASTOSOWANIE

Sterownik ENI-SHT jest urzadzeniem przeznaczonym do sterowania praca hamulcéw
mechanicznych w tramwaju. Urzadzenie przeznaczone jest do eksploatacji wewnatrz
tramwaju w suchej i czystej przestrzeni zabezpieczonej przed kurzem, wilgocia i dostepem
0s6b nieuprawnionych. Urzadzenie steruje pracg hamulcéw mechanicznych tramwaju na
podstawie informacji przesytanych magistrala CAN oraz sygnatéw dostarczanych droga
przewodowa. Produkt nie jest urzadzeniem samodzielnym. Do poprawnej pracy wymagane
jest podtaczenie sygnatow sterujacych z instalacji wagonu oraz podtaczenie jednostki
wykonawczej uktadu hamulcowego. Sterownik kontroluje prace stycznika pompy
hydraulicznej, zaworow oraz pozostatych podzespotéw uktadu hamulcowego wagonu. Dzieki
rozbudowanym funkcjom pomiarowym mozliwe jest podfaczenie czujnikow dwustanowych
oraz przetwornikow pragdowych cisnienia. Dodatkowo urzadzenie umozliwia podtaczenie
czterech czujnikow predkosci monitorujacych predkosci obrotowg kot. W celu wtaczenia
urzadzenia konieczne jest podanie napiecia na ztacze zasilania X_SUPPLY.
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Sterownik hamulcow: ENI-SHT

Karta produktu

TYP
Wejscia cyfrowe

ENI-SHT
0+30V

Wejscia analogowe

0+20mA/0+- 10V

Wyjscia analogowe (PV)

Napiecie wyjs¢ 0+24V

Prad max. wyjscia 22A(60sek)/1,5A
Wyijscia cyfrowe (BV

Napiecie wyjs¢ 024V

Prad max. wyjscia 2,2A(60sek.)/1,5A
Napiecie zasilania enkoderow 24V

Separacja galwaniczna

Separacja miedzy zasilaniem obwodéw
sterowania, a zasilaniem wyjs¢
Separowany obwdd komunikacji CAN
Separowane zasilanie czujnikéw predkosci

Napiecie probiercze izolacji 750 Voc

Interfejs uzytkownika CAN 2.0
Kategoria przepiecia OV 1zgodnie z EN-50124-1
Chtodzenie Naturalne

Stopien ochrony obudowy IP20 zgodnie z EN-60529
Temperatura pracy -30°C+40°C
Temperatura przechowywania -5°C+25°C

Wymiary (L x W x H)

245x170x 25,5 mm
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